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== Chip antennak navigacios
Sl alkalmazasokhoz (GPS/GLONASS)

n miiholdas navigacios rendszerek A globalis lefedettséget rendszerenként
olyan térinformatikai rendszerek, altalaban 20-30 kozepes Fold koriili
TSR ET PP P 8 palyan (MEO) keringd miihold biztositja,
tesznek lehetové a  hosszisayi, ezek keringési magassaga a 2,000 —
szélességi fokok, illetve a magassagi 35,786 km tartomanyban van. A
adatok szatellitek altal kibocsatott NAVSTAR GPS miiholdjai 20,200 km-es
radiohullamok segitségével tirténd magassagban 1évé pélyakon 12 o6réds
szamitasaval a foldi, légi, illetve vizi keringési sebességgel, a GLONASS
Kizlekedés szamara. Az amerikai miiholdak 19,200 km, a GALILEO
NAVSTAR Glohal Positioning System holdak pedig 20,200 km magassigban
(o L 1eve (MEO)  Fold koriili palyakon
globalis helymeghatarozasra keringenek. A GPS rendszer 1.57542
O N AR GHz (L) é 1276 GHz (L2)
Eurépal Unié aital fejlesztett GALILEO frekvenciat, a GLONASS 1.602 / 1.246
és a kinai COMPASS is. A globalis GHz frekvenciat hasznal jeltovabbitasra.
rendszerek mellett szamos helyi
rendszer is miikidik. A miiholdak altal A miiholdak ezeken a frekvencidkon
kibocsatott jelek vételére és olyan specialis, a helyzetiikre jellemzé
helymeghatarozasra rengetey orbitdlis adataikat tartalmazé jeleket
vevoegység  keriil  kifejlesztésre sugaroznak, melybe bekodoljak a
napjainkban, melyek kisugarzas pontos idejét is. A rendszer
fennakadasmentes miikddésének miiholdjai szinkronizalt idébeallitasokkal
egyik kulcsfontossagi eleme az rendelkeznek, a vevék sajit belsd
antenna. orajaval mért idGadatbol a kibocsatas

dekodolt idejének kivonasaval a jel

utazasi ideje meghatdrozhato, ami

megadja a mithold és a GPS vevd

tavolsagat. Tobb  mihold  jelének

egyszerre vald feldolgozasaval, és egy
tovabbfejlesztett haromszogelési eljaras
segitségével a foldi objektum pontos
pozicio- és sebesség meghatarozasa valik
lehetségessé.




A GPS vevok tervezésekor a hibatlan és

egyenletes  miikddés  biztositasahoz
sziikséges egyik legkritikusabb folyamat
az antenna kivalasztasa és elhelyezése.
Az éaramkori lap kialakitasanak, és az
tartd

jeltovabbitasi ut

antennatél az RF bemenetig
optimalis
meghatarozasanak kiemelkedd szerepe
viselkedésének

van a rendszer

szempontjabol. Altalanos szabaly

szerint, ha az antenna és a vevO
tavolsdga nem haladja meg a 15 cm-t,
passziv, efolott aktiv antenna hasznalata
indokolt a

ellensulyozasara és a megfeleld jel/zaj

kabelveszteségek

viszony  biztositasara. Az  ideadlis

antennavalasztashoz  egyszerre  kell
figyelembe venni a méretviszonyokat, az
erdsités-, savszélesség-, zajjellemzdket
és a koltségtényezoket. Természetesen
alacsony jeler6sségek esetén a legjobb
kiilsé

alkalmazasa jelenti, azonban méretiik,

mikodést a aktiv  antennak
energiaigényiik €és a csatlakoztatasukhoz
sziikséges kiegészitok miatt sokszor tal
draga megoldasokat eredményeznek. A
keramia antennak

passziv patch

koltségkiméld,  omnidirekcionalis  és
meglehetésen érzékeny eszkozok, és kis
méretik miatt kozvetleniil a vevd
nyomtatott aramkori lapjara iltethetok,
de maximalis hatékonysaguk eléréséhez
az antenna alatt a lehetdé legnagyobb

alaplap kialakitasa sziikséges.

Mivel a GPS vevémodulok ma mar

gyakran nem 6nalld funkcidju

eszkozokként (jarmii navigacid), hanem

egyeb multifunkcios eszkozok

alrendszereiként (pl. okostelefon)
jelennek meg, a helytakarékossagnak
kiemelked6 szerepe van a tervezés soran.
GPS modulokat hasznal majd minden
nagy gyarto az okostelefonok teriiletén, a
hordozhat6

szamitogépek egy részében is, ahol a

tabletekben és a

rendelkezésre allo fizikai hely és energia
igen sziikds, ezért miniatlirizalasra ¢&s
optimalizalasra van sziikség. Ennek
egyik lehetésége a funkciok kombinalasa
(WiFi/GPS/Glonass),

chip

és  integralasa

illetve kis méret antennak

hasznalata a rendszer nyomtatott

aramkori paneljén .

Az Inpaq 0j miniatlir keramia chip
antenna csaladokat fejlesztett ki (ACM4-
5036-A1-CC-S és ACMO0-3216-A1-CC-
S), melyek tagjai jo hatasfoku, kisméretti
SMD
nyomtatott aramkori lemezét hasznaljak

alkatrészekként a vevémodul

az antenna foldel6 alaplapjaként (ground
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plane), és ugy novelik az antenna
hatasfokat, hogy ekdzben lehet6vé teszik
a jo helykihasznalast.

Az 1575MHz~1606 MHz savra hangolt
ACM4 antenna 40-85% hatasfokkal
rendelkezik (a GND mérettdl fiiggden),
ez legalabb haromszorosa a tradicionalis
chip antennakénak. Méretiik mindossze
5.2*3.7*0.7mm (ACM4) és
3.2*1.6¥0.5mm (ACMO), biztosan az
egyik legkisebb ilyen jo hatasfoku és
hasznalhatosagu antennak a piacon.

rezgdkor, ahol a frekvencia bevagasok
befolyasoljak az induktivitast, a chip
pedig a kapacitast, mikdzben az aram az
halad. A

frekvencia bevagasok méretének és a

aramkori  lap  feliiletén

komponens kapacitasanak elsédleges

feladata a kozépfrekvencia beallitasa,
lemez

mig a nyomtatott aramkori

hosszlisaga a hatasfokot determinalja. Az

illeszt6 aramkor beallitasaval az antenna
mitkodése kiilonbozé NYAK méretekkel
egyszeriien dsszehangolhato.

Location A

Az ACM csaladba tartozo chip antenna
idedlis esetben az aramkdri panel élének
kozepén helyezkedik el ugy, hogy a
sarkoktol egyenld tavolsagra legyen. Bar
az antenna annal jobban miikodik minél
nagyobb a nyomtatott aramkori lap
mérete, az ACM antenna modositott
dip6l tipus lévén, nem igényel kiilon
ground plane-t és még a széleken
elhelyezve is jobban teljesit, mint a
hagyomanyos linedrisan polarizalt chip
csaladok tagjai. Altalanosan elmondhato,

hogy a passziv antenna egy L-C

Elonyei a kivetkezok :

= Kihasznalja a rendelkezésre allo
ground plane-t , és kis méretii

= Csucs hatasfoka 83% (teszt panel
mérete : 80mm x 40mm)

= Cstcs er6sités GPS/GLONASS 3.2
dBi

= A szubsztrat anyaga nem kritikus az
antenna miikddésének szempontjabol
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dramior

GPS ChipSet

= Teljesen automatizalt gyartas

= Chip mérete 5.2mm x 3.7 mm X
0,7mm/3.2x 1.6 x 0.5mm

= Kis helyigény
= Az illeszt6 aramkor is kis helyigényti

A legjobb teljesitmény elérésé¢hez az
antenna alatt tiszta teriiletre van sziikség,
mely alatt az §sszes nyomtatott aramkaori
rétegbdl el kell tavolitani a fémet. A
veszteségek minimalizalasdhoz ¢és a
aramkor

savtolashoz  PI ~ illeszt6

hasznalata indokolt.

Mobiltelefon alkalmazasok esetén, mivel
majd minden kulcsfontossagu alkatrész a
nyomtatott aramkori lemez  hosszu
oldalan helyezkedik el, nincs hely a chip

antenna idealis elhelyezésére, ezért a

rovid oldalra kell azt tervezni.

Felhasmalol ptatiorm

Mivel a felsé rovid oldal impedanciaja
kisebb a hossza oldalénal, ez sziikebb
savszélességet és kisebb hatékonysagot,
azonban még mindig miikddé megoldast

eredményez a  komponensek  jo

elosztasaval.

Olyan  alkalmazasokban, ahol a
nyomtatott aramkorbdl példaul
akkumulator helye ki van vagva,
érdemes triikkot alkalmazni, mert célunk
a lehetd legnagyobb fémréteg
megtartasa. Mivel a  mikdodési
teljesitmény és a sugarzas hatasfok

egyenesen aranyos a panel méretével, ha

kiegészitd fémrétegként rézfoliat

alkalmazunk megnovelt sugarzasi
sikként, a nyomtatott aramkori lemez
valos teriilete elhanyagolhaté hatéassal

lesz a mikddésre.






